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ROBOTY POMIAROWE
D-01.01.01

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjysymagania dotyegce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wyznaczeniem trasy drogowe;j i jej punktdygokasciowych w ramach zadanj®rzebudowa
drogi w miejscowdaici Kijaszkéwiec gm. Czernikowo”

1.2. Zakres stosowania ST
Niniejsza ST stanowi dokument przetargowy przyateg i realizacji robét dla zadania wym. w 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zmanych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajgcymi i magcymi na celu wyznaczenie w terenie przebiegu taisy i punktow
wysokaiciowych w zakresie objym dokumentagj

1.3.1. Wyznaczenie trasy i punktéw wysé&iowych

W zakres robét pomiarowych, zyganych z wyznaczeniem trasy i punktéw wyssghowych wchodaz:

a) wyznaczenie i sprawdzenie wyznaczenia sytuaggjnaysokdgciowego punktéw gtdwnych osi trasy i
punktéw wysokéciowych,

b) uzupetnienie osi trasy punktamispadnimi

¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysédiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, oclrah przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania @8\, punkty kierunkowe, pogikowy i koncowy punkt trasy,
1.4.2. Pozostate okikenia podstawowegszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D.00.00.00 ,Wymagania g

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padan ST D.00.00.00
~Wymagania ogélne”

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, o
dlugcici okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarabot ziemnych, wesiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny
mie¢ $rednic od 0,05 do 0,10 m i dlugéod 0,5 do 0,8 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowd paliki drewniangrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istaéej nawierzchni bolce stalovéeednicy 5 mm i diugéci od
0,04 do 0,05 m.

,»Swiadki” powinny mi& diugai¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3

3.2. Sprat pomiarowy

Do wyznaczenia sytuacyjnego i wysdkmwego punktow trasy nalg stosowa sprzt gwarantujcy uzyskanie
wymaganej doktadrai pomiaru.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D.00.00.00 pkt 4

4.2. Transport sprztu i materiatow
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy g przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robét
Ogollne zasady wykonywania rob6t podano w ST D.QOMPkt 5
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyzujacym rozporadzeniem MSWIA z 09-11-2012 w
sprawie ,Standardéw technicznych wykonywania gegpigch...” oraz Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).
Przed przysfpieniem do rob6t Wykonawca powinien pregepd Zamawiajcego dane zawiergie lokalizac i
wspétrzdne punktéw gtdwnych trasy oraz reperow.

W oparciu 0 materiaty dostarczone przez Zamawegjo, WWykonawca powinien przeprowadabliczenia i
pomiary geodezyjne nieztine do szczegétowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny byykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformawsgierownika Projektu o wszelkich ¢gdach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i reperéw roboddzyBkdy te powinny by usungte na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowej 2godne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rane terenu istotnie #@ig sic od
rzgdnych okrélonych w dokumentaciji projektowej, to powinien padomt o tym Irzyniera/ Inspektora
Nadzoru. Wszystkie roboty dodatkowe, wyndag z ré@nic rzednych terenu podanych w dokumentaciji
projektowej i rzdnych rzeczywistych, akceptowane przez Kierownikgdktu, zostas wykonane na koszt
Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomienia Kierownika Projaiktnaczaze roboty dodatkowe w takim
przypadku obeizag Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez Kierownika Projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaize czasie trwania
robét. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaygejjo zostanzniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzggse konieczne do dalszego prowadzenia robonstam
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne @di@igtowej realizacji robét naig do obowgzkéw
Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych ogasy i punktow wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pomy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty , przyciu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azaklowizane do punktéw pomocniczych, pobmych poza
granig robét ziemnych . Maksymalna odlegtanicdzy punktami gtdwnymi na odcinkach prostych niezeno
przekracz& 500 m .

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdhosi trasy drogowej , a
takze przy kadym obiekcie iaynierskim. Maksymalna odlegié migdzy reperami roboczymi w terenie
ptaskim powinna wynoéi500 m, natomiast w terenie falistym odpowiednicn&jszona zalenie od
konfiguracji.

Repery robocze natg zalazy¢ poza granicami robot zgganych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych . Jako repery robocze ama wykorzysté punkty state na stabilnych, istnieych budowlach
wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repesigocze naley zatazy¢ w postaci stupkéw
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowychdmmmych w gruncie w sposéb wyklucgay osiadanie .
Rzedne reperdw roboczych naleokresli¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosigj niwelacg geometryczg w stosunku do reperéw fistwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia , zawigctajwyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy repery i jego ¢dne;.
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5.3. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektows oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentacji projektowe;.

Os trasy powinna b§wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegléci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztalttowania trasy, Ieezrzadziej i co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasiytw stosunku do dokumentacji projektowej niezeno
by¢ wigksze nk 3 cm. Rzdne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku
do rzdnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nataizy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczaly Wykonawca rob6t zapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozaayaobét.

5.3. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow i wykopow na powierzchni
terenu (okréenie granicy rob6t), zgodnie z dokumenéggjojektows oraz w miejscach wymagggych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia roldiiejscach zaakceptowanych przez Kierownika
Projektu. Do wyznaczania kradzi nasypow i wykopow naky stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowd w przypadku nasypéw o wysod@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopdw gbszych

niz 1 metr. Odlegté¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowado uksztattowania terenu oraz geometrii
trasy drogowej. Odlegks ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.
Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi uiiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztatcie zgodnym z
dokumentagj projektovy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogoblne zasady kontroli jakoi robot podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania og0lpkf’'6
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwranych z wyznaczeniem trasy i punktow wysaowych naley
prowadzé wedtug ogdlnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,465%/) .

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D.00.00\d@nagania ogdlne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarows jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D.00.08\30nagania ogélne” pkt 8
8.2. Spos6b odbioru robét

Odbior robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli gemyinej, ktore Wykonawca przedktada Kierownika
Projektu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuije:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow giéwnych ositigminktéw wysokéciowych,
- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&iowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualmgyczeniem dodatkowych przekrojéw,
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- zastabilizowanie punktow w sposéb trwatly, ochrateprzed zniszczeniem i oznakowanie utatgdgej
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Og6lne zasady wykaryw prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugastycji, Gtéwny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowaopea, GUGIK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysakiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjngsokaciowe, GUGIK 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfpgGiK 1983.

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyfpgGiK 1983.

8. Rozporzdzenie MSWIA 09-11-2012 ,Standardéw technicznyctkenywania geodezyjnych...”
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